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2 Kombinierter Decoder SL82

1. Technische Daten und Aufbau

Fahrspannung DCC (Schienenspannung) 10-36 V
Maximaler Dauerstrom Motor bei 21V Schienenspannung 2,514 A
Maximaler Spitzenstrom Motor 5sec 5/8 A
Maximaler Dauerstrom pro Funktion jelA
Maximaler Summensrom aller Funktionsausgéngen 2,514 A
Hochfrequente Motoransteuerung 16/32 kHz
Niederfrequente Motoransteuerung 30 — 150 Hz
Dimmfrequenz 1,2 kHz
Maximale Dauerleistung 2x6W R.M.S 8 Ohm, pseudo-stereo-effect Sound 2x6W / 8 Ohm
Maximale Soundspeicherkapazitat bei 22kHz, 8 oder 16 Bit (Mono) 16MBit. 170 Sekunden
Betriebstemperatur -10 bis 90T
Abmessungen ohne Kuhlkérper fiir 2,5A Version (L x B x H) 46x26x15 mm
Abmessungen mit Kiihlkarper fur 4A Version (L x B x H) 65x50x20 mm

Anschluss durch 11pol. Schraubklemmen

Tabelle 1 Technische Daten

1.1. Anschliisse des SL82

':Motor links Lichlvorne:|
- Motor rechts C'a"ekf\'omk Licht hinten -
- ElkoMasse LS.Iminus
-ElkoPlus SL 8"! LS.1plus-
- Schiene rechtd psido-dee-dfed-ound LS.2minus

- Schiene links 2x6 Watt 8 Ohm LS.2plus-
1Bit, ZHz 5B Sand

scwarze Markierung -

- Ausgang 7 J Ausgang2-
- Ventilator /Rauch Matein Autia - Asoang 1-
= Ausgang 6 Ausgang 3=
= Ausgang 5 Ausgang 4=
\:Reedkontaktl Plus +V_-,

1.2. Unterstiitzung fiir Roco Lokmaus

Das Roco Lokmaus System unterstitzt nur einen Werteberelch von 0-99. Dait ist das Programmieren von CV's mit Werten (iber 99 nicht dlrekl moghch der SL82 bietet einen Ausweg. Wenn
CV53 = 1 dann wird jeder V 100 CV53 = 2 bedeutet, dass 200 allen wird. Fiir Werte O bis 99 muss
CV53 auf 0 stehen

CVs und Wert hoher als 99 : Wenn z.B. den Wert 213 in die CV 137 schreiben soll, muss wie folgt der Reihe nach programmiert werden.
1)Cv53=1

2) CV7 =37 (dadurch wird CV7 auf 137 gesetzt, alle nachfolgend programmierte Werte werden in CV137 abgespeichert)

3)Cvs3=2

4.) CV8 = 13 (dadurch wird CV137 auf 213 gesetzt)
5.) CV53 wieder auf Null

Benutzer mit Digitalsystemen die den vollen Wertebereich unterstiitzen kénnen natiirlich wie gewohnt direkt alle CV's programmieren. Diese Unterstiitzung wirkt auf alle CVs mit Ausnahme der
Adressen, da eine Programmierung auf hohe Adressen den Decoder fiir Lokmausbenutzer unerreichbar machen wilrde.

Hardreset: CV1=0, damit werden alle CVs auler CV109 auf werkseitige Einstellung zuriick gestellt.

Anscmuss Der vswvendele Lauvsprecher muss min. 8 Ohm haben, bei 4 Ohm Lautsprecher muss ein ca. 4,70hm Widerstand entsprechender Leistung in Serie zum Lautsprecher geschaltet
werden ur der D. oRe wird 1 gegen Pluspol oder eine Schienenseite geschaltet. Dabei ist zu beachten, dass in CV49
=1 und cv133 1 geschneben wird.

Der Ruhestrom des Decoders betragt ca. 40mA, dies ist bedingt durch den Digital ker. Eine Wi im Leerlauf ist somit unbedenklich. Im Betrieb kann je nach
Belastung eine Temperatur bis zu 90°C gemessen wer den.

Der SL82 verhalt sich im Servicemode wie ein handelsiblicher Lokdecoder. Die Quittierung erfolgt uber den Motor, ein L: kann somit
problemlos angeschlossen bleiben und muss beim Programmieren NICHT ausgebaut werden.

Konfigurationstabelle (CV's)

cv Beschreibung Defaultwerte
1 Basisadresse - dies ist die Nummer, mit der die Decoder angesprochen werden konnen. Fur untere Adresse CV29 Bit 5 auf 0 gesetzt 3 127
2 Startspannung_: Spannung an Motor bei Fahrstufe 1 3 - 255
3 Beschleunigungszeit_: gibt die Zeit an, die die Lok vom Stilstand bis zur vollen Fahrt erreicht. 1 - 255
4 Bremszeit : gibt die Zeit an, die die Lok von voller Fahrt bis zum Stilstand kommt._ 4 255
5 Maximalgeschwindigkeit_ legt die max. Geschwindigkeit bei max. Reglerstellung fest. 0 - 255
A Mittengeschwindigkeit _in Zusammenhang mit CV2 und CV5 kann eine Dreipunkt-Kennlinie gebildet werden. CV6 = 0 —> lineare 0 255
Kennlinie.
B : des Herstellers, kann nur ausgelesen werden. Siehe auch Kapitel ,Unterstutzung
fir Lokmaus” - variabel
s Herstellerkennung : kann nur ausgelesen werden. 117 = CT Elektronik
Siehe auch Kapitel Unterstiitzung fiir Lokmaus" - 17
N Motoransteuerungsperiode: 6 — 63 stufenios von 30 — 150 Hz, 134 6-63
134~ 191 16 kHz , Faulhaber und Glockenankermotoren bestens geeignet, siehe auch CV137 134-191
13 Analogmodus: _Bit 0-3 schaltet Ausgang 1-4 ein wenn DC Versorgt wird. 0 0-255
2e18 Erweiterte Adresse : ist akiiv wenn in CV 29 Bit 5 gesetzt. (z.B. CV29 = 42 wenn Adresse Uber 127 erwlinscht) . 1%)250
19 : i wird zur Bildung der Traktion von mehreren Loks verwendet 0 1127
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Sounddecod

ler SL82

29

Bitwert-| BErEChnung fiur Cv 29
Bit 0 - Fahrtrichtung: 0 = normal 1 = vertauscht Bit 0: 0 od
Bit 1 - Fahrstufenmodus: 0 = 14, 1 =28 Bit1:0 odEr 2
Bit 2 - Betriebsart: 0 = nur digitaler Betrieb Bit 2: 0 oder 4
1 = konventionell und digital Bit 3: 0 oder 8
Bit 3: nicht benutzt Bit 4: 0 oder 16
Bit 4 — Geschwindigkeitskennlinie: Bit 5: 0 oder 32
= Default-Kennlinie nach CV 2, 5, 6 Bit 6: 0 oder 64
1 = freie Kennlinie nach CV 67 — 94 Bit 7: 0 oder 128
Bit 5 — Adressbereichsauswahl:
0=1-127 lautCV 1
1=128- 10240 laut CV 17 + 18
Bit 6 nicht benutzt
Bit 7_nicht benutzt

30

0-255

Fehleranalyse: 1 = Motor, 2 = Licht, 3 = beide Kurzschluss

33-42

0-3

Funktionszuordnung  : “function mapping* laut NMRA-Zuordnung fiir FO - F7, CV33-42 = 0 = Funktion ausgeschaltet ( 1, 2, 4, 8, 16, 4,
8,16,32 64)

0-255

43 - 46

Funkllunszucrdnung “function mapping" laut NMRA- Zuordnung fr F8 - F11 CV43-46 = 0 - Funktion ausgeschaltet 16, 32, 64, 128

49

0-255

1des Sounds der Soundart, Zylinderanzahl
CV49 = 0 > werksseitig fir 4 Zylmder Dampflok eingestellt
Bit 0 = 1> Vorteiler fir bei Dampfioks in
CV133 = Anzahl der Reedkontakt - Impulse pro DampfstoR. CV133 =1 3 1 Dampfslori/lmpuls
Bit 1 = 2 > Diesel-, E-Lok
Bit 2= 4 > 2 Zylinder Lok
Bit 3= 8 > 3 Zylinder Lok
Bit 4 = 16 > keine DampfstoBe wahrend bergab Fahrten (nur Leerlaufgeréusche)
Bit 5 = 32 > auswerten der LGB-Impulse von F1
Bit 6 = 64 > kein Gerausch zw. Stillstand — Fahrt (Pfeife)

Bit 7 = 128 - kein Gerausch zw. Fahrt — Stillstand (Bremsen)

50

0-255

Regeeinfluss: AusmaB der EMK, Lastausgleich ermoglicht konstante Geschw. unter Last

51

0-255

P —Regler: beeinflusst Regeleigenschaft des Motors (Proportionalteil

53

0-255

| — Regler: beeinflusst Regeleigenschaft des Motors (Integralteil

0-255

‘Spezial CV1: fur Roco Lokmaus Anwender
> Programmieren und Rickmelden sperren

7 > Programmieren und Riickmelden freigeben
= 100 + programmierter Wert

CV53 = 2 3 200 + programmierter Wert

Speziell fur Anwender der Roco Lokmaus: um Werte (iber 99 programmieren zu kénnen. Ist CV53 = 1 bzw. 2 wird beim Schreiben von
beliebigen CV's der Wert 100 bzw. 200 dem zu Wert Anwender mit die den vollen
W ertebereich unterstiitzen bendtigen diesen Umwg nicht.

0-255

Dimmen der Funktionsausgéngen _: Funktionen dimmen, Helligkeitsregelung der Zusatzfunktionen

55
56
57
58
59
60

- 100

Dimmen der Kupplungsausgange _: Kupplungen dimmen, Haltespannung fir digitale Kupplung

- 100

Schaltzeit der Kupplungsausgénge _: Einschaltzeit fur digitale Kupplung, Einheit = 0,1sec

- 255

Dimm-Maske 1 fiir Funktionsausgénge _: Auswahl der zu dimmenden Funktionen

- 255

Dimm-Maske 1 fir Kupplungsausgénge _: Auswahl der zu dimmenden Kupplungen

- 255

Zugsbeeinflussung: ,L* __gewahite Geschwindigkeit fir_L — Abschnitt (MX9 bzw. HLU)

- 255

Zugsbeeinflussung: ,U*__gewahite Geschwindigkeit fir_U — Abschnitt (MX9 bzw. HLU)

61

- 255

Anfahrverzogerungszeit : _Zeit zwischen Freigabe und Fahrteintrit in Verwendung mit HLU — Modul

62

- 255

Brems-Schwelle:  gibt die Differenz der INTERNEN Fahrstufen zwischen Soll- und an, ab der das
ausgelost wird. Siehe auch CV107. Gilt ab SW Version 40

64

-255

Regelungsreferenz: _Fahreigenschaft in Abhangigkeit der Schienenspannung, 100 = 20V, ab Version 34 geéndert

67-94

0 -255

Freie Geschwindigkeitskennlinie :_aktiviert wenn Bit 4 in CV 29 auf 1 gesetzt wird.
Defaultwert: 9,18, 27, 36, 45, 54, 63, 72, 81, 90, 99, 108, 117, 126, 135,1 44, 153, 162, 171, 180, 189, 198, 207, 216, 225, 234, 243,
252

0-252

Zugsbeeinflussung: ,F-L" _gewahite Geschwindigkeit zwischen F- L (MX9 bzw. HLU) gilt ab Version 52, siehe CV59, 60

212

- 255

Zugsbeeinflussung: ,L-U*__gewahlte Geschwindigkeit zwischen L- U (MX9 bzw. HLU) gilt ab Version 52, siehe CV59, 60

126

- 255

Zugsbeeinflussung: ,U-Stopp* __gewahite Geschwindigkeit zwischen U — Stopp (MX9 bzw. HLU) gilt ab Version 52, siehe CV59, 60

42

- 255

Bremsstufe: INTERNE Fahrstufe fir Auslésen der Bremssequenz. Gilt nur, wenn CV62=0! Bsp.: CV104 = 50 = Bremssequenz wird

2zwischen Fahrstufe 25 auf 24 ausgelost. CV104 = 0 2 zw. Fahrstufe 1 und 0 wird der Bremssequenz ausgelost (gilt ab SW-Version 40)

107

- 255

Anwender-CV : kann beschrieben und ausgelesen werden, keine Beeinflussung der Empfangereigenschaft

0-255

Anwender-CV : kann beschrieben und ausgelesen werden, keine Beeinflussung der Empfangereigenschaft

0-255

Brems-Ende:_gilt nur, wenn CV62 ungleich 0! Gibt die INTERNE Fahrstufe an (1-255 Stufen), bei der das Bremsgerausch beendet
wird (falls es in einer Schleife lauft) bzw. unter der es nicht mehr ausgeldst wird. Wenn alle 3 Brems-Sound-Slots benutzt sind, wird das
Bremsgerausch in einer Schleife gespielt, solange die Verzégerung groRer als in CV62 eingestellt ist und die interme Fahrstufe groRer als

CV107 ist. (gilt ab SW-Version 40)

108

0-255

Bitmaske fur endlose manuelle Gerausche:
NUR wirksam wenn CV49 Bit 5 gesetzt ist. Fiir Verwendung der LGB Impulsketten
Bit O fiir Geréusch 1, Bit 1 fir Gerdusch 2, Bit 2 fir Gerdusch 3 usw...... Bit 6 fir Gerusch 7

109

0-255

Auswahl der CVs Satzen: Bit 0 =0 = CV-Satz 1, Bit 0 = 1 = CV-Satz 2 fir div. Anwendungen. Hardreset wirkt nur auf die aktuelle
CV-Gruppe, CV109 selbst_bleibt unverandert beim Hardreset

110

0-1

Lstabhéngge Soundandenung:  CV110 =0 3 kein asiabhéncige Soundinderurg
CV110 =1 ¥ sehr empfindlich, CV110 = 15 unempfindlich jen Lastander

Intensitat der Quittierungsimpulse (ACK ): verbessert die Prugrammlerbarkelt, 128 = ca. 50% des max. Quitlierungsstromes (Motor
h ut vertréglich

112

255

0-255

RAND_1: Auswahl der Zufallsgerausche im Stillstand (siehe CV131) CV112 = 0 < Zufallsgerausch aus, Bit 0 - 7 = Auswahl der
Zufallsgerausche

255

0-255

113

RAND_2: Auswahl der Zufallsgerausche wahrend der Fahrt (siehe CV131) CV113 = 0 9 Zufallsgerausch aus. Bit 0 - 7 2 Auswahl der
Zufallsgerausche

255

0-255

114

PWM fur Effekte: _unterer Helligkeitswert fur Licht- Effekte, siehe CV154 bis 161

115

0-100

Pausendauer bei Effekten : Dauer zwischen 2 Effekten

116

0-255

ig (CV37) Siehe CV35-42, nur aktiv wenn Bit0-BIt2 gesetzt

Bit0=1 = CV3 und CV4 wird ausgeschaltet (CV3 und CV4 wird bei aktiver Rangierfunktion auf 0 gesetzt)

Bit 1= 1 max. Geschwindigkeit wird vorwéirts und riickwarts halbiert

Bit 2 = 1 < riickwarts nur 65% der max. vom

Fiir Sound- UND Fahrdekoder: neues Bit in CV 116 gilt ab SW Version 40 und bei bestimmten Hardware)

Bit3 = 1 Bremsen mit Dioden 4:1 aktiv

Bit 4 = 1 Bremsen mit Diode NICHT richtungsabhéngig

Bit 5 = 0 wird nicht verwendet, muss immer 0 sein (Bremsmodus st auch fur Langsamfahrt erlaubt)

Bit 6 = 1 bedeutet, dass die Rangierfunktion als Befehls-Taste wirkt, d.h. dass die Zugbeeinfiussung (Bremsiode und/oder HLU)

NICHT wirkt! (entspricht der MAN-Taste)

0-255

Nummer der F-Funktion die abblendet: _definiert die Taste die man zum Abblenden beniitzt (1 > F1, 2> F2 ... 12 5 F12)

Maske fir_Abblendfunktion: _ Bitweise > 1=Lv,2=Lh 4=F1 8=F2, 16 =F3, 32 =F4, 64 =F5, 128 =F6

PWM fir Abblenden: Dimmwert fir Abblenden, 50 = ca. 50% der vollen Helligkeit_100 = 100% - kein Abblenden

ZyKlusdauer der Effekte: _definiert wie lange ein Effekt dauern soll

olo|ofe

Lautstarke 0 (F4): Lautstarke des Hauptgeréuschs (Fahrgerausch) 1 = leise, 32 = mittel, 64 = laut, CV121=0  F4 aus

o
{

Lautstarke 1 (F5): Bit 0 — 1 fur Zusatzfunktion 1 : Bit 2, 3, 4 fur Anzahl der Bit 56,7 fur der
einzelnen Gerausche_bei aktiver Funktion. CV122=0 = F5 aus

Lautstarke 2 (F6): Bit 0 — 1 fir Zusatzfunktion 2 : Bit 2, 3, 4 far Anzahl der Bit 5,6,7 fur der
einzelnen Gerausche bei aktiver Funktion. CV123=0 9 F6 aus

32

1-255

Lautstarke 3 (F7): Bit 0 — 1 fir Zusatzfunktion 3 : Bit 2, 3, 4 far Anzahl der Bit 5,6,7 fur der
einzelnen Gerausche bei aktiver Funktion. CV124=0 9 F7 aus

125

32

1-255

Lautstarke 4 (F8): Bit 0 — 1 fir Zusatzfunktion 4 : Bit 2, 3, 4 far Anzahl der Bit 5,6,7 fur der
einzelnen Gerausche bei aktiver Funktion. CV125=0 9 F8 aus

126

32

1-255

Lautstarke 5 (F9): Bit 0 — 1 fir Zusatzfunktion 5 : Bit 2, 3, 4 far Anzahl der Bit 5,6,7 fur der
einzelnen bei aktiver Funktion. CV126=0 = F9 aus

32

1-255
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4 Kombinierter Decoder SL82

. Lautstarke 6 (F10): Bt 0 — 1 _fUr Zusaizfunkiion 6 : Bit 2, 3, 4 fur Anzahl der Wi Bt 56,7 fur Wi der | 32 1-255
einzelnen Geréiusche bei akiiver Funkiion. CV127=0 9 F10 aus
28 Lautstarke 7 (F11): Bit 0 — 1 _fur Zusatzfunktion 7 - Bit 2, 3, 4 fur Anzahl der Wi Bt 56,7 fur Wi der | 32 1-255
einzelnen Geréiusche bei akiiver Funkiion. CV128=0 9 F11 aus
T2omeu | Lautstérke 8 (F12): Bit 0 — 1 fur Zusatafunktion 7 : Bt 2, 3, 4 fur Anzahl der Bt 56,7 fur Wi der | 32 T-255
einzelnen Geréusche be akiver Funktion. CV128=0 = F12 aus | gilt ab SW-Version 40
T2oar | Stk Zeit Zeit die nach dem Beschieunigen noch stark gedampft wird (Einheit 0,5 Sekunden, gt for Sounds im Speicherplatz 00-03
der Filelste) gt bis SW-Version 39 4 0-255
= ‘Schwach Zeit: Zeft, die nach dem Bremsen noch schwach gedampft wird (Emnheit: 0,5 Sekunden, git fur_Sounds im Speicherplatz 08-
11 der Fileliste) 4 0 - 255
131 Rand Zeit: Minimalzeit zwischen zwel Zufallsgerauschen (Einhelt: 0.5 Sekunden) 20 0255
132 Stoss Base H: Zeit awischen zwel Dampistofien bel Fahrstufe max. Geschvindiglel 100 0-255
Stoss Base i Zak zwschen we DampfstoBen 0 logische Fahrstfen 1 n Sekurcen
Konstante K = (153 = 9,6s6e€)
133 1. Beispiel. 20 Sekunden gewinscht, daver K = 176 /20 = 126 gerundet 74; 3 CVI33 = 74, CV134 = O,
2. Beispiel: 3 Sekunden: K = 1476 / 3 = 492. ab K=256 ist die Aufteilung in High- und Lowbyte notwendig, CV134 = K / 256 (nicht
gerundet, sondem Kommas abschneiden) 492 / 256 = 1,927875  CV134 = 1, CV133= K - (CV134 * 256) = 492 - (256 * 1) = 236 153 0-255
= ‘Abstand der Dampistosse : die Zeit zwischen 2 Dampfstosse fur logische Fahrstufe 1 in Sekunden (siehe CV133) Highbyte wird in CV 0 0-255
134 gespeichert.
135 Frequenz_min:_Tonhohe im unteren Bereich () 126 = Originaltonhohe ) 0255
136 Frequenz_max._Tonhohe im oberen Bereich () 128 = Originaltonhohe 128 0255
‘Spezial CV: CVI37 bezieht sich auf FO — F12, zw. CV33 — CV46 freie Zuordnung.
Bit0 - i 0= 8 Funktionen, 1 = 14 Funktionen (MAN B
icht verwendet
: (Wert 4) starkinormal/schwach wirkt auf F1, wirksam wenn CVL10 aktiv, Uber CV54 dimmbar 0 0-255
137 Bit3 = 1: (Wert 8) starkinormal/schwach wirkt auf F2, wirksam wenn CV110 aktiv, tber CV54 dimmbar
Bit4 = 1 (Wert 16) Zimo-signalabhangige Zugbeeinflussung 0= aus 1= ein
BitS = 1: (Wert 32) Startsequenz (Slot 21) wird fertig abgespielt, erst dann lauft Motor an
Bit6 = 1: (Wert 64) auswerten der LGB-Impulse ber F4 (Lx F4 driicken = F1, 2x F4 drlicken = F2, 3x F4 driicken = F3 usw..)
Bit7 = 1: (Wert 128) 32kHz Motoransteuerungsfrequenz ab Software Version 41, werkseitig Bit7 = 0 - 16kHz
138 Bremszeit (HLU):_Bremsverzogerung am HLU Abschnitt (MX9 bzw. HLU Modul), 3 255
139 Kurzschiuss Schwelle L _sofortige Abschaltung bel Uberlastung_der Zusatzfunitionen 15 255
140 Kurzschluss-Schwelle 2: _rasche Abschaltung bei Uberlastung der Zusatzunktionen 2 255
a1 Kurzschiuss Schwelle 3: _langsame Abschaltung bei Uberlastung der Zusatzfunktionen 0 255
142 Kurzschluss-Schwelle 1. _sofortige Abschaltung bei Uberlastung (Motor) 50 255
143 Kurzschiuss Schwelle 2. _rasche Abschaltung bel Uberlastung (Motor) 80 “255
144 Kurzschluss-Schwelle 3: _langsame Abschaltung bel Uberlastung (Motor) 70 255
‘Aivierung des Loop-Modus: _ Wenn das entsprechende Bt gesetzt ist, so werden bel Aklivieren der Funktion zuerst die Siots 1 und 2
abgespielt. Danach wird Slot 3 solange wiederholt bis die Funktion ausgeschaltet ist. Jetzt kommt noch Slot 4 und (falls vorhanden) Slot
145 5.
BitO fr Sound. (Slot 37-41, Bitl fur Sound2 (Slot 42-46), Bit2 fir Sound2 (Slot 47-51), Bit3 fir Sound2 (Slot 52-56), Bit4 fr Sound2 0 0-255
(Siot 57-61), Bit5 fiir Sound2 (Siot 62-66) Bit6 fir Sound? (Slot 67-71)
CV146(Bit0) = 1 bedeutet. 23 (Schalffunkion) wird mit F7 geschaltel, 0 bedeutel 23 inakiv (git bis Version 39)
CVL46(Bit]) = 2 bedeutet 24 (Schaltfunkion) wird mit F8 geschaltet, O bedeutet z4 inakiv (it bis Version 39)
CV146(Bit2) = 4 bedeutet: Gerausch3 wird mit F7 geschaltet, O bedeutet Gerausch3 inaktv (gt bis Version 39) | 12 0-255
16 CV146(Bit3) = 8 bedeutet: Gerauscha wid mit F8 geschaltet, 0 bedeutet Gerausché inaktiv (git bis Version 39) )
CV146(Bit) = 16 bedeutet: Z5 (Schalfunktion) wird mit F9 geschaltet, O bedeutet Z5 inakiv (gilt bis Version 39)
CVL46(BitS) = 32 bedeutet: 26 (Schalfiunktion) wird mit F10 geschaltel, 0 bedeutet 76 inakiiv (giit bis Version 39)
CV146(Bit6) = 64 bedeutet: Geréusch5 wird mit F9 geschaltel, 0 bedeutet Gerausch5 inakiiv (giit bis Version 39)
CV146(Bit7) = 128 bedeuiet: Gerausch6 wird mit F10 geschaltet, 0 bedeutet Gerausch6 inaktiv_(git bis Version 39)
5 Stark Zeit: Zeft, die nach dem Beschieunigen noch stark gedampit wird (Einheit: 0,5 Sekunden, gilt fUr Sounds im Speicherplatz 00-03
der Filelste) git ab SW-Version 40, bis Version 39 liegt die gleiche Funktion im CV129 4 0-255
147 Entlastung der Kupplung: _Tempo beim Zurickdriicken (Lok fahrt in die_ungekehrte Richtun 20 0126
8 Wegfahren von Waggon: _Tempo bem Wegfahren von Waggon, Lok faht in die akiuelle Richiung, 126 = max Geschwindigket unter | 50 0126
Berlicksichtigung der eingestellien Zeit in CV3
49 Entlastungszeit. _die Zeit furs Zurlickdriicken Eimheit 0.1 Sekunde, 10 = I Sekunden 0 0255
150 Wegfahrzeit:_die Zeit furs Wegfahren_Einheit 0,1 Sekunde, 30 = 3 Sekunden 30 0-255
151 Auswahl der Abkuppeln- Automatik: 0 = ausgeschaltet, 1=F1, 2=F2, 3=F3, 4=F4 usw. 0 1-12
152 ‘Abkuppeln-Maske vorwarts: _Auswahl der zu verwendenden Funktion, 4 = F2, 8 = F3, 16 3 0-255
153 ‘Abkuppeln-Maske rlckwaris: _Auswahl der zu verwendenden Funkiion, 4 = F2. 3 0-255
Effekte fUr Licht vorne: **__fur CV154 — 161 gelten die gleichen Werten
0 kein Effekt, 1> Blinken
25 Blinken im Gegentakt 3 Single Pulse Strobe 4 = Double Strobe 5 > Flashing Headlight ( Heligkeit zwischen Maximum und
PWM-Wert im CV 114) 6 > Ditch-Light links ( Helligkeit zwischen Maximum und PWM-Wert im CV 114)
150 7 Ditch-Light rechts ( Helligkeit zwischen Maximum und PWM-Wert im CV 114)
& > Rotay beacon ( Heligkeit zvischen Madmum und PWM-Werl im CV 114) 9 > Gyralfte ( Heligkeit wischen Maimum und
PWM-Wert im CV 114) 10 > Mars Light 11 > Soft-Start der .+ 64: Ausgang nur bei
Vorwartsfahrt aktiv 2.8. 1 + 64 = 65 > Blinken bei Vorwartsfahrt 0 0-255
Effekt-Nr. + 128: Ausgang nur bei akiv (die Ri it gilt auch bei Nr.0, d.h. auch bei Ausgangen ohne
Effekt, wenn nur 0 -11 verwendet wird dann sind Effekte vorwérts und riickwarts akuv)
155 Effekte flr Licht hinten - siehe CV154, z.B. wenn Lh blinken soll so muss in CV 155 Wert I geschrieben werden 0 0255
156 Effekte fiir Zusatzfunktion F1 siehe CV154, z.B. wenn F1 blinken soll so muss in CV 156 Wert 1 geschrieben werden 0 -255
157 Effekte flr Zusatzfunktion F2_-> siehe CV154, z.B. wenn F2 blinken soll so muss in CV 157 Wert 1 geschrieben werden 0 —255
158 Effekie fur Zusatziunkion F3__= siehe CV154, z.B_wenn F3 biinken soll 5o muss in CV 158 Wert I geschrieben werden 0 255
159 Effekte fur Zusatzfunktion F4 > siehe CV154, z.B. wenn F4 blinken soll so muss in CV 159 Wert 1 geschrieben werden 0 —255
160 Effel flr Zusatzfunidion F5 - siehe CV154, 2.B. wenn £5 binken soll 5o muss in CV 160 Wert 1 geschrisben werden 0 255
161 Effekte fur 6> siehe CV154, z.B. wenn F6 blinken soll so muss in CV 161 Wert 1 ieben werden 0 255
[_Sicherheitshinweise
Wegen verschuckoarer Kisntls fr Kinder e 3 Javen richt geofnet. Irtmer und Anderung des und bleiben Jede Haftung fir
Schéden und F durch Gebrauch, Geren, Eingriff, und ¢ der ischen Daten, Betrieb mit

nicht fir b bzw. dlglvalen und Ahnlichen ist ausgeschiossen.

Werkseitig wird der SL82 auf einer Alubodenplatte montiert. Fixieren Sie den Decoder mit 4 Schrauben, es darf kein Kontakt zwischen Metallteilen wie Lokchasis oder Lokgehause
und elektronischen Bauteile des  Decoders vorhanden sein. Kleben Sie vielmehr Metallieile der Loks mit Isolierband ab, dadurch konnen Kurzschlussen vermieden werden. Wickeln Sie
niemals den Decoder in Isolierband ein, hierdurch wird die Luftzirkulation verhindert und es kann zur Zerstorung des Decoders fiihren. Bei Beriihrung der Bauteile unter Spannung kann
Hardware sowie Software zerstort werden. Bei unsachgemaRer Anwendung erlischt die Garantie.
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